D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z wykonaniem zdjecia warstwy humusu w ramach zadania pn.: "Remont ul. Swietokrzyskiej bocznej
w Ostrowcu Swigtokrzyskim".

1.1. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna (STWiORB) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.11.3.

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.
Zakresem robot jest objete:

- mechaniczne usuni¢cie warstwy humusu o zmiennej grubosci z przeznaczeniem do wykorzystania,

- mechaniczne usuni¢cie warstwy humusu o zmiennej grubosci z przeznaczeniem na odktad,

Zakres zdjgcia warstwy humusu zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Humus nienadajacy si¢ do zakladania zieleni jest przeznaczony:

- do rozscielenia na powierzchni projektowanych trawnikow i nasadzeni na terenie po rozbidrkach nawierzchni
poza granicami robot ziemnych,

- do zasypania doldéw po karczowaniu zieleni poza granicami projektowanych nasypow,

- pozostata cze$¢ do odwiezienia na odktad.

1.3. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

14. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepu;ja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiORB D.M.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne” pkt 3.
3.2, Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nienadajacej si¢ do powtoérnego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,

- spycharki,

- zgarniarki,

- lopaty, szpadle i inny sprzet dorecznego wykonywania robot ziemnych w miejscach, gdzie

prawidlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- koparki isamochody samowytadowcze - wprzypadku transportu naodleglo$¢ wymagajaca



zastosowania takiego sprzetu.
Dopuszcza si¢ reczne usunigcie humusu w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny z uwagi na maty zakres robot lub
niekorzystne warunki nie moze by¢ uzyty.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod prowadzenie robdt w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow, oraz do innych czynnosci okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub wskazaniami Inzyniera.
Humus nalezy zdejmowaé¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robét, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni
catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez
InZyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na terenie prowadzenia prac itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowej, STWiORB
lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystgpowania.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opad6éw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

Nadmiar humusu, pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykonczeniowych nalezy wykorzysta¢ do rekultywacji
terenu po ukopach lub w inne miejsca. Nadmiar humusu jest wlasno$cig Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakoSci robot

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

6.2. Kontrola robét przy zdjeciu warstwy humusu z przeznaczeniem do wykorzystania

Kontroli podlega w szczegolnosci:

- powierzchnia zdjecia humusu do pdzniejszego wykorzystania przy zakladaniu zieleni,
- grubo$¢ zdjetej warstwy humusu,

- oczyszczenie humusu z zanieczyszczen,

- okreslenie ilosci zanieczyszczen,



- pomiar odlegloéci wywozu zanieczyszczen.

6.3. Kontrola rob6t przy spryzmowaniu humusu z przeznaczeniem do wykorzystania

Kontroli podlega w szczegdlnosci:

- oczyszczenie humusu, namuloéw i torfu z zanieczyszczen,

- prawidlowo$¢ wymieszania i spryzmowania humusu z namutami i torfem,
- okreslenie ilosci zanieczyszczen,

- pomiar odleglo$ci wywozu zanieczyszczen.

6.4. Kontrola robét przy zdjeciu humusu z przeznaczeniem na odklad

Kontroli podlega w szczegdlnosci:

- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

- oczyszczenie humusu z zanieczyszczen,

- prawidtowo$¢ zhatdowania humusu,

- okreslenie iloéci zanieczyszczen,

- pomiar odlegloéci wywozu zanieczyszczen.

6.5. Kontrola robét przy zdjeciu humusu z przeznaczeniem na odklad:
- powierzchnia zdjgcia humusu,

- grubosc¢ zdjetej warstwy humusu,

- pomiar odlegltosci wywozu humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne wymagania dotyczace obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- 1 m? (metr sze$cienny) wykonanego i odebranego mechanicznego usuniecia warstwy humusu o zmiennej grubosci
z przeznaczeniem do wykorzystania,

- 1 m? (metr sze$cienny) wykonanego i odebranego mechanicznego usuniecia warstwy humusu o zmiennej grubosci
z przeznaczeniem na odktad,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét

Ogoblne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja



